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前　　言

本文件按照 GB/T１１—２０２０«标准化工作导则　第１部分:标准化文件的结构和起草规则»的规定

起草.
请注意本文件的某些内容可能涉及专利.本文件的发布机构不承担识别专利的责任.
本文件由农业农村部农垦局提出.
本文件由农业农村部热带作物及制品标准化技术委员会归口.
本文件起草单位:中国热带农业科学院热带作物品种资源研究所、中国热带农业科学院农业机械研究

所、青岛洪珠农业机械有限公司、合浦县农业科学研究所、广西农业机械研究院有限公司.
本文件主要起草人:黄洁、魏云霞、韦卓文、邓干然、李玲、李国杰、崔振德、郑爽、吴洪珠、廖琦、李荣云、

阮孝刚.
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木薯全程机械化生产技术规范

１　范围

本文件规定了木薯(ManihotesculentaCrantz)全程机械化生产的术语和定义、园地选择与规划、种茎

准备、基本要求、耕整地、种植、田间管理、收获、检测方法、生产档案等要求.
本文件适用于木薯全程机械化生产.

２　规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款.其中,注日期的引用文件,
仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本

文件.

GB８３２１(所有部分)　农药合理使用准则

GB/T３２２５０２　农林机械　在用喷雾机的检测　第２部分:水平喷杆式喷雾机

NB/T１００６４—２０１８　木薯机械化种植技术规范

NB/T１００６５　木薯种茎储藏与处理技术规范

NB/T３４０３１　能源木薯生产技术规程

NY/T３５６　木薯　种茎

NY/T７４１　深松、耙茬机械作业质量

NY/T１００３　施肥机械质量评价技术规范

NY/T１２７６　农药安全使用规范　总则

NY/T１９９７　除草剂安全使用技术规范　通则

NY/T２０４６　木薯主要病虫害防治技术规范

３　术语和定义

下列术语和定义适用于本文件.

３１　
垄间行距　rowspacebetweenadjoiningbreadth
不同播幅之间相邻播行中心线间的距离.
[来源:NB/T１００６４—２０１８,３３,有修改]

３２　
垄内行距　rowspaceinthesameplantingbreadth
同一播幅内相邻播行中心线间的距离.
[来源:NB/T１００６４—２０１８,３２,有修改]

３３　
茎段长度　lengthofcassavacutting
播种的切段长度.

３４　
种植深度　earthingdepthofplantedcassavacutting
平埋方式种植,播种后茎段中部顶面至覆土表面间的距离.
[来源:NB/T１００６４—２０１８,３５,有修改]

３５　
１
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株距　spacebetweenadjoiningcuttingsinthesamerow
在播行中心线上相邻茎段中心点间的距离.
[来源:NB/T１００６４—２０１８,３４,有修改]

４　园地选择与规划

４１　园地选择

地势平缓,缓坡地宜≤１０°.耕层深度宜≥３５cm,排水良好.

４２　园地规划

适宜机械化作业的连片地块.设主路和支路,主路应贯穿全园,并与公路、仓库和办公室等相连,路宽

３５m~４５m;支路连接主路,路宽２５m~３５m.沿山坡和道路系统走向,开挖排水沟和防洪沟.

５　种茎准备

５１　品种要求

选用经国家或省部级审定、登记的适宜机械化作业木薯品种,耐密抗倒,株型直立或高位分枝,其中,
高位分枝的主茎高度应≥１５m;薯构型呈现浅生平伸,结薯集中,薯柄短,薯块粗短均匀,种植茎段的横

向结薯半幅宽≤３５cm,结薯深度≤３０cm.

５２　种茎要求

应符合 NY/T３５６的规定.

５３　种茎规格

宜选取长度≥１２m,茎径２cm~４cm 的种茎.

５４　种茎处理

按照 NB/T１００６５的规定执行.

６　基本要求

６１　现场查勘

现场查勘作业地块,根据地形、土壤、种植模式、田间管理、品种薯构型、规模化程度等情况,确定作业

的农机具、机型及相关参数.制定作业计划,规划作业路线,对危险障碍物,应设置明显警示标志.

６２　农机具要求

木薯全程机械化宜以６５kW~９０kW 拖拉机为动力设备,作业的垄形、垄距、幅宽等均应全程相匹

配.拖拉机应经相关部门年审合格,配套农机具应有产品合格证,并符合国家相关质量和安全要求,按农

艺要求和农机具说明书,将农机具调整到正常工作状态.

６３　操作要求

作业前,用工单位应与农机具操作人员签订劳动合同并购买意外伤害保险.遵循统筹安排、连片作业

原则,根据地形选择好行走路线,进地后,应在地头试机＞１０m,然后停车检查,达到预设的各项农艺农机

参数及作业质量要求后,开始正常作业.种植的首垄要走正走直,后续各垄均以前一垄的地轮痕迹为标志

行走,机械行驶到地头转弯时,应放慢行走速度并轻起轻落操纵农机具.后续农机具均要对正前期垄沟、
垄形,开展田间管理、茎秆粉碎和薯块收获等作业.

６４　驾驶员要求

驾驶员应经过专业技术培训并获得相关资格证书,遵守安全操作规范,按拖拉机和农机具使用说明

书,做好日常保养和维护.作业过程中,应随时注意观察机具作业状态,如有异常应停机检查,排查故障.

７　耕整地

７１　耕地

新垦地和连作板结地耕深≥３５cm,熟地耕深≥３０cm.
２
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７２　整地

按照 NY/T７４１的作业质量要求,种植前耙地,旋耕深度≥２５cm,地表细碎平整均匀.

８　种植

８１　种植时期

按照 NB/T３４０３１的规定执行.

８２　起垄种植

按照 NY/T１００３的要求以及 NB/T３４０３１的施肥配比和用量,宜采用施肥旋耕起垄机,沿垄中心线

先均匀撒基肥后起垄,然后采用种茎平埋式的木薯种植机开沟、播种和覆土.若不施肥旋耕起垄,应采用

种茎平埋式的木薯施肥种植一体机,在垄面一次性完成开沟、撒基肥、播种和覆土.

８３　种植规格

木薯种植机作业后的示意图见图１,推荐垄距１８０cm,则垄间行距１１０cm~１３０cm,偏差≤１５cm;垄
内行距５０cm~７０cm,偏差≤５cm;株距５０cm~８０cm.垄面宽９０cm~１１０cm,垄底宽１２０cm~
１３０cm,垄高２０cm~３０cm.

标引序号说明:

a ———木薯主茎;

b ———播种茎段;

c ———结薯位置;

l１ ———垄间行距;

l２ ———垄内行距;

l３ ———拖拉机胎宽;

l４ ———垄面宽;

l５ ———垄底宽;

h ———垄高.

图１　木薯种植机作业后的截面

８４　种植质量

播种的茎段长度以１２cm~１７cm 为宜,偏差≤２cm,茎段合格率≥９８％,露种率≤１％,漏播率≤
２％.种植深度宜为６cm~１０cm,偏差≤３cm.覆土应均匀严实,无断肥、漏肥、堆肥、露肥现象,种肥间

距≥３cm.

９　田间管理

９１　化学除草

植后７d~１５d,确保木薯露土出苗前,按照GB８３２１(所有部分)、GB/T３２２５０２、NY/T１２７６和NY/

T１９９７的规定,采用喷杆式喷雾机喷施芽前除草剂,若发现萌发少量杂草,可混用触杀型除草剂.

９２　施肥培土

木薯生长前期,根据生长情况,按照 NY/T１００３的要求及 NB/T３４０３１的施肥配比和用量,采用木薯

３
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施肥培土机,向垄面撒肥,沿垄沟、垄侧中耕除草并培土护垄,肥料覆土厚度宜≥２cm,作业应无明显伤

根、伤枝叶.

９３　病虫害防治

按照 GB８３２１(所有部分)、GB/T３２２５０２、NY/T１２７６和 NY/T２０４６的规定,采用喷杆式喷雾机或

植保无人机喷药.

１０　收获

１０１　收获时期

按照 NB/T３４０３１的规定执行.

１０２　茎秆粉碎

收获前,采用木薯茎秆粉碎还田机,拖拉机轮胎及粉碎机地轮应不压垄、不伤薯,作业幅宽１５０cm~
１８０cm,茎秆粉碎率应≥９３％.

１０３　薯块收获

木薯茎秆粉碎还田机作业后３d内,采用木薯收获机对垄行驶,轮胎对正垄沟,拖拉机轮胎及收获机

限深地轮应不压垄、不伤薯,作业幅宽１２０cm~１５０cm,作业深度２５cm~３５cm,明薯率≥９５％.收获的

薯块应即收即送工厂加工.

１１　检测方法

１１１　抽样调查

１１１１　种植调查

随机抽查３个小区,每个小区抽查１００个播种茎段,计算３个抽样小区的平均值,计算结果精确到个

位数.

１１１２　收获调查

随机抽查３个小区,每个小区为１个垄距幅宽,选取机械作业长度＞５m,测量每个抽样小区作业面积

内的数据,计算３个抽样小区的平均值,计算结果精确到个位数.

１１２　茎段合格率

除切断种茎两端的头部和尾部茎段外,切口平整,无连带,无撕裂,无明显伤芽、伤皮的茎段为合格茎

段,合格茎段数占播种总茎段数的百分率即茎段合格率,按公式(１)计算.

A＝
N１

Nt
×１００ (１)

式中:

A　———茎段合格率的数值,单位为百分号(％);

N１ ———合格茎段的数值,单位为段;

Nt ———播种总茎段的数值,单位为段.

１１３　露种率

覆土后,≥１０％茎段长度裸露出地表的为露种,露种茎段数占播种总茎段数的百分率的露种率,按公

式(２)计算.

B＝
N２

Nt
×１００ (２)

式中:

B　———露种率的数值,单位为百分号(％);

N２ ———露种茎段的数值,单位为段;

Nt ———播种总茎段的数值,单位为段.

１１４　漏播率

４
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播种行内１５倍种植株距,没有播下茎段的为漏播,漏播茎段数占应播种总茎段数的百分率即漏播

率,按公式(３)计算.

C＝
N３

Ns
×１００ (３)

式中:

C　———漏播率的数值,单位为百分号(％);

N３ ———漏播茎段的数值,单位为段;

Ns ———应播种总茎段的数值,单位为段.

１１５　茎秆粉碎率

除直径＜１cm 的茎秆外,碎段长度＜３cm 及≥３cm 且全段纵向破裂的茎秆均为粉碎茎秆,粉碎茎秆

质量占全部作业茎秆质量的百分率即茎秆粉碎率,按公式(４)计算.

D＝
S１

St
×１００ (４)

式中:

D　———茎秆粉碎率的数值,单位为百分号(％);

S１ ———粉碎茎秆质量的数值,单位为千克(kg);

St ———全部作业茎秆质量的数值,单位为千克(kg).

１１６　明薯率

木薯收获机作业后,露出土表并容易被发现捡拾的为明薯,明薯、漏挖薯、挖掘后又被泥土掩埋的埋薯

为应收获总薯块,明薯质量占应收获总薯块质量的百分率即明薯率,按公式(５)计算.

E＝
R１

Rt
×１００ (５)

式中:

E　———明薯率的数值,单位为百分号(％);

R１ ———明薯质量的数值,单位为千克(kg);

Rt ———应收获总薯块质量的数值,单位为千克(kg).

１２　生产档案

木薯全程机械化生产档案见附录 A,应至少保存２年.
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附　录　A
(资料性)

木薯全程机械化生产档案

　
木薯全程机械化生产档案见表 A１.

表A１　木薯全程机械化生产档案

序号 项目 内容

１ 作业日期

２ 作业地块

３ 驾驶员

４ 操作人员

５ 购买保险

６ 农机具型号

７ 机械工作状态

８ 机械故障原因

９ 耕整地概况

１０ 种植概况

１１ 田间管理概况

１２ 收获概况

６


